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FACULTAD CIENCIAS DE LA INGENIERIA

INGENIERIA EN SISTEMAS COMPUTACIONALES

INFORME DE SEGUIMIENTO Y CONTROL A LA EJECUCION DE PROYECTOS

DE VINCULACION

ACADEMIA DE COMPUTACION (ACCOM)

31 de agosto de 2017

LIDER DE PROYECTO' ING LISSETT AREVALO GAMBOA, MGTI

. PROGRAMA DE VINCULACION
Asesoramiento, consultoria técnica y pedagogica con fines de gestion de aprendizaje.
EJECUCION
De acuerdo a la planificacion establecida se han ejecutado acciones operativas a través del cumplimiento de los siguientes
objetivos-
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FEGCHA INICIO: ANES . B OBJETIVOf PLANIFICADO EJECUTAEOr
06/03/2017 ﬁ Desarrollar  destrezas de ensefanza-aprendizaje y ética
| profesional a los estudiantes de la UNEMI.
Junio | 20% 20%
FECHA FIN: | Ejecucion del primer médulo del proyecto con el gremio de
| artesanos del canton Milagro.
28/02/2018 |
Julio | 40% 40%
| Desarrollar destrezas de ensefanza-aprendizaje y ética
| profesional a los estudiantes de la UNEMI.
Agosto ’ 40% 40%
CUMPLIMIENTO 100% 100%
AVANCE Al mes de agosto el pfoyecto se encuentra con un cumpﬁrﬁiento de ejecucion del 100% respecto a lo planificado.
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Direccion: Cdla. Universitana Km. 1 1/2 via Km 26 I N Lot ;
Conmutador: (04) 2715081 - 271507¢ pr B
Telefax: (C4) 2715187 + E-mail: rectorado@unemi edu ec g
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Ejecucion de los proyectos de vinculacion que mantiene la Carrea de Ingenieria en

Sistemas Computacionales al primer periodo 2017.

ACADEMIA DE COMPUTACION
PERIODO I - 2017
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